Turometrul numeric

Acest instrument masoara turatia unor componente in miscare. Turatia se masoara
in rot/min si este de fapt frecventa de rotatie, dar raportata la minut.
n==60-f
Traductorul de turatie poate fi optic sau magnetic. De piesa in miscare de rotatie
se poate atasa un disc cu un numir de giuri sau unul sau mai multi senzori Hall. Tn
functie de numarul de gauri k sau de senzori Hall, semnalul rezultat are frecventa de k ori
mai mare decat cea de rotatie exprimata in secunde.
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Fig. 1. Masurarea turatiei

Avand in vedere ca avem de a face cu o frecventd, masurarea se face cu un
instrument de tip frecventmetru, dar indicatia trebuie sa fie 1n rotatii pe minut.

Pentru a contoriza un numar N egal cu turatia, si avand in vedere ca semnalul are
frecventa de k ori mai mare, timpul de masurare (numarare) trebuie ales corespunzator.
De exemplu pentru o singurd gaurd pe disc, semnalul are chiar frecventa de rotatie. In
aceste conditii timpul de masurare trebuie sd fie 60 secunde pentru a obtine valoarea
turatiei. Aceasta valoare pentru timpul de masurare este prea mare. Daca insa alegem un
timp de numarare de 6 secunde, atunci valoarea turatiei rezultd de 10 ori mai micd decat
cea reald, deci la afisare vom avea fie un zero fals aprins la dreapta valorii afisate, fie pe
panou va fi scris x10.

Daca avem k gauri, atunci frecventa va fi de k ori mai mare, deci va fi suficient sa
numdram impulsurile doar 1/k din timp.
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Schema bloc este aceeasi cu cea a frecventmetrului, cu diferenta ca Tm nu mai

este multiplu de 10 al secundei ci multiplu de 10 a lui 6.
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Fig. 2. Schema bloc a turometrului numeric
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